SYNTAXE DE COMMUNICATION DE L’ALR 3206T
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Format des commandes :

Adresse <space>Paramètre<space>Commande [<space>Valeur]<CR>

N.B : 
LETTRES EN MAJUSCULES, Valeurs en millivolts/milliampères.

L’adresse permet de chaîner des produits via la RS485.

0=>MAITRE 1-31 =>ESCLAVE 

Elle doit être configurée depuis la face avant

Exemple N°1 : Demander une consigne de tension de 1,25V sur la voie 1

0 VOLT1 WR 1250(
Exemple N°2 : Connaître le courant mesuré sur la voie 2 :

0 CURR2 MES(
N.B :
(  = C.R = 0xD (CRLF accepté) 

Réponse :

Adresse <space>Status<space>Valeur<C.R>

Retour de réponse après exécution

Exemple N 3 : Erreur dans la saisie

0 ERR(
Exemple N°4 : L’appareil est en mode local

0 Local(
Réponse à une demande interrogation Courant OU Tension, Consigne OU Mesure :

Exemple N°5 : Courant de 1,456 A

0 OK 1456(
Liste des Commandes :

WR => 
Ecriture consigne ( Valable pour tous les paramètres sauf CURR3)

RD => 
Lecture consigne ( Valide pour tous paramètres, sauf : CURR3, RCL, STO, CALIB & SERV ) 
MES  => 
Lecture mesure ( Valide uniquement pour paramètres VOLT(1 à 2) & CURR (1 à 3) ) 

OFST  => 
Lecture mesure sans offset de calibration( Valide uniquement pour paramètres VOLT(1 à 2) & CURR (1 à 3) ) 

Liste des paramètres (documenté dans le manuel d’utilisation):

IDN => 
Lecture type appareil & version ( uniquement en lecture ).

REM => 
Mode Remote ( 0 = Local, >=1 Remote ) 

OUT => 
ON/OFF Général ( 0 :OFF / 1 :ON ) 

OUT1 => 
ON/OFF voie 1 ( 0 = OFF, >=1 ON ) 

OUT2 => 
ON/OFF voie 2 ( 0 = OFF, >=1 ON ) 

OUT3 => 
ON/OFF voie 3 ( 0 = OFF, >=1 ON ) 

VOLT1 => 
Tension de sortie voie 1 ( 0 à 32200 mV ) 

CURR1 => 
Courant de sortie voie 1 ( 0 à 6100 mA ) 

OVP1 => 
Tension maximum de sortie voie 1 ( 0 à 32200 mV ) 

OCP1 => 
Courant maximum de sortie voie 1 ( 0 à 6100 mA ) 

Idem pour la voie 2 : 
VOLT2
CURR2
OVP2

OCP2

Idem pour la voie 3 : 
VOLT3
CURR3
OVP3



RCL => 
Rappel configuration ( 0 à 15 ) 
STO => 
Sauvegarde configuration ( 1 à 15 ) 

TRACK => 
Mode de Tracking ; Permet de coupler les 2 voies ( -CH1 relié à +CH2 ) ou de les isoler.

( 0 = isolé, >= 1 couplé ) .

N.B :Cette commande doit impérativement être activée avant de passer en mode Tracking.

MODE => 
Changement mode de couplage

( 0 = Mode double séparé, 1 = Mode série, 2 = Mode parallèle, 3 = Mode Tracking ) 

Liste des paramètres utilisés lors d’une calibration de l’appareil (non documenté dans le manuel d’utilisation):

Pour activer le Mode Service ( Passage en calibration )

SERV => 
Mode Service pour activation calibration (Voie 1 = 12345, Voie 2 = 12346, Voie 3 = 12347
Désactivé ≠ 12345 ou 12346 ou 12347 ) 

Mode Service pour activer le mode 0-10V ( Activé = 22222  ) 
possible en mode Local ; pour sortir, éteindre l’appareil : Bouton M/A.

MODE SERVICE ON avec sélection Voie N° 1 => 
0 SERV WR 12345(
Pour valider chaque étape :

CALIB => 
Sauvegarde valeurs offset et calibration pour :

VOIES 1 & 2 =>  1=offset U, 2=offset I, 3=Cal. U 32V, 4=Cal.I 6A   

VOIES 3        =>  1=offset DAC U, 2=offset ADC I, 3=Cal. U 15V, Valeur de calibration= Cal.I Valeur de calibration   
La voie 3 nécessite un ajustement par rapport au banc BK8510 pour le I max
Calibration I max Voie 3 : 

0 CALIB WR 3001(

; Pour BK8510 limité à 3,001 A

Sauvegarde calibration offset U :

0 CALIB WR 1(
RESTART => Redémarrage alimentation ( Commande suivie d’un nombre quelconque ; attendre le retour du message identification pour communiquer avec USB ou RS232 )

0 RESTART WR 2(

; Le chiffre suivant WR n’a aucune importance
PRINT_MSG => Affichage d’un message uniquement en écriture consigne  

Liste des différents messages  exemple 
0 PRINT_MSG WR 3(

0 : Retour affichage normal.


1 : **** REMOTE MODE ****


2 : TEST & CALIBRATION OK 

3 :  ERREUR  CALIBRATION .

4 :  ERREUR  TEST CARTE . 

      5 : CALIBRATION EN COURS   
STDBY => 
Test commande Standby ( 0 :Normal / 1 :STDBY  ) uniquement en écriture consigne.
MICRO_VOLT => Mesure alimentation µcontrôleur ( 1600 à 4050 mV à 1% de précision ) uniquement en lecture mesure .
TEST_BLEEDER => Test « bleeder » Voies 1 & 2 ( 0 à 4095 ) uniquement en mode Service.
Résultat lecture :

0 = pas de test,
1 = Bleeder CH1 HS 
2 = Bleeder CH1 OK.
4 = Bleeder CH2 HS
8 = Bleeder CH2 OK.
0 TEST_BLEEDER WR 2(

; Le chiffre suivant WR n’a aucune importance
0 TEST_BLEEDER RD (

; Lecture résultat du test du bleeder

0 OK 0( 


; Pas de test du bleeder.

0 OK 10( 


; Bleeder CH1 & CH2 = OK.

0 OK 9( 


; Bleeder CH1 = HS & CH2 = OK.

0 OK 6( 


; Bleeder CH1 = OK & CH2 = HS
0 OK 5( 


; Bleeder CH1 & CH2 = HS
N.B : Avant de faire le test «  bleeder », il faut écrire 32V dans les consignes U de CH1 & CH2.

Lorsque le test « bleeder » est enclenché, le µcontrôleur écrit 2V dans les consignes de CH1 & CH2 et mesure si la tension sur les 2 voies est inférieur à 10 V au bout de 15ms, si oui on affiche BLEEDER OK sous la consigne de tension concernée, si non on affiche en vidéo inverse BLEEDER HS sous la consigne de tension concernée.

OFBOARD => Lecture ou écriture valeur numéro d’Ordre de Fabrication (0 = pas d’affectation ou vierge)

CIBOARD => Lecture ou écriture valeur numéro de carte dans l’OF (0 = pas d’affectation ou vierge)
CTN_1 => Lecture valeur de mesure du capteur de température du radiateur voie N°1 ( uniquement en lecture et mesure).

CTN_2 => Lecture valeur de mesure du capteur de température du radiateur voie N°2 ( uniquement en lecture et mesure).

La formule de calcul pour obtenir la résistance (KOhms) de chaque CTN est :

   


10 / ((2047/Valeur)-1)
CMD12 => Commande des ‘PULL_UP’ de l’interface RS485 ( uniquement en écriture ).
0 CMD12 WR 3(
;  Configuration des ‘pull up’ de l’interface en mode MASTER
0 CMD12 WR 0(
;  Configuration des ‘pull up’ de l’interface en mode SLAVE

RECAL => Pour test uniquement, supprime la calibration enregistrer (en RAM uniquement, ne l’efface pas en EEPROM.
Test Bouclage RS485 (uniquement en mode Service): 

Dans le banc de test de la carte gestion, RX485 est reliée à TX485. 

Pour tester la communication, il suffit par exemple d’envoyer la commande :

1 VOLT1 RD(
et la lecture du port USB donnera :

1 VOLT1 RD(
Liste de paramètres pour le contrôle du séquenceur (non documenté dans le manuel d’utilisation):

Avant d’envoyer les commandes suivantes initialiser les consignes ( U & I de CH1 ou CH2 ) 

SEQ_REG_UI => Initialisation mode de contrôle ( 0 = Régulation U CH1, 1 = Régulation I CH1 
                                                                                   2 = Régulation U CH2  ≥ 3 = Régulation I CH2 ) 

Fonction disponible en écriture et lecture, exemple :


0 SEQ_REG_UI WR 0(
Choix contrôle régulation U

0 SEQ_REG_UI RD(

Lecture du mode de contrôle


0 OK 1 ( 


Réponse contrôle régulation => I

SEQ_TIME => Initialisation de la base de temps du séquenceur 
( 0 = 10ms, 1 = 150ms, ≥2 = 2.7s ) , fonction disponible en écriture et lecture, exemple :


0 SEQ_TIME WR 1(

; Choix base de temps =>150ms

0 SEQ_TIME RD(

; Lecture de la base de temps


0 OK 2 ( 


; Réponse base de temps => 10ms

SEQ_SIZE => Initialisation de la taille de la mémoire du séquenceur ( 10 bits maxi ) , fonction disponible en lecture et écriture, exemple :


0 SEQ_SIZE WR 255(
; Initialisation taille de la mémoire du séquenceur 

0 SEQ_SIZE RD(

; Lecture taille de la mémoire du séquenceur


0 OK 1024( 


; Taille mémoire => 1024 valeurs de 16 bits.


0 ERR( 


; Message d’erreur taille > SIZE MAXI

SEQ_LOAD => Initialisation totale de la mémoire du séquenceur ( 16 bits maxi ) , fonction disponible en écriture uniquement, exemple :


0 SEQ_LOAD WR 512(
; Ecriture de la valeur 512 dans toute la mémoire


0 ERR( 


; Message d’erreur si demande de lecture

SEQ_POINT => Initialisation du pointeur ( 0 à size ) , fonction disponible en écriture et lecture, exemple :


0 SEQ_POINT WR 0(
; Initialisation du pointeur à 0

0 SEQ_POINT RD(

; Lecture de la position du pointeur

0 OK 512( 


; Pointeur à l’adresse 512


0 ERR( 


; Message d’erreur si position > SIZE MAXI

SEQ_WRITE => Ecriture d’une valeur dans la mémoire du séquenceur ( 16 bits )  avec incrémentation automatique du pointeur, fonction disponible en écriture uniquement, exemple :


0 SEQ_WRITE WR 6832(
; Ecriture de la valeur (6,83 V ou A) à l’adresse du pointeur

0 ERR( 


; Message d’erreur si mémoire remplie ou demande de
  lecture

SEQ_READ => Lecture d’une valeur de la mémoire du séquenceur ( 0 à size MAXI ) , fonction disponible en écriture uniquement, exemple :


0 SEQ_READ WR 2
(
; Lecture de la valeur à l’adresse 2 (pointeur tableau = 2)


0 OK 512( 


; Valeur à l’adresse 2 (pointeur tableau = 2)
0 ERR( 


; Message d’erreur si valeur pointeur > SIZE MAXI  ou
 demande de lecture
SEQ_RUN => Démarrage du séquenceur ( 0 = Stop, 1 = Start Periodic,  ≥2 = Start One shot ), 

fonction disponible en écriture et lecture, exemple ::


0 SEQ_RUN WR 1(

; Démarrage du séquenceur en périodique


0 SEQ_RUN RD(

; Lecture de l’état du séquenceur (0 = Stop, 1= Start, 

   2 =Halt)


0 OK 0( 


; Séquenceur à l’arrêt
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